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MODELE JOINT SEC

Modgele élasto-plastique avec critere de Coulomb
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Modgele élasto-plastique avec critere de Mohr-Coulomb avec rupture fragile en traction
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ROUTINE COUI.3.ESO
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ROUTINE COUI.3.ESO

. , .. N 5, . T / CRINOR
Définition des criteéres d’écoulement plastique S - //
3 /
gy, Ac
CRICIS = |t| + otan(p) — C o | .
CRINOR =0 — R; b g b (T R 30
CRICIP = —|t| + o cotan(p) + C PN
ABSTAU = |t| - C ' way

* Possibilité d’ajouter un angle de dilatance

* Rupture en cisaillement



Mohr-Coulomb modifié
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Modgele élasto-plastique avec critere de Mohr-Coulomb et rupture fragile en traction et en cisaillement
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MOHR-COULOMB MODIFIE

Nouveaux critéres
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MOHR-COULOMB MODIFIE
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MOHR-COULOMB MODIFIE
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MODEILE ENDOMMAGEABLE 1
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MODEILE ENDOMMAGEABLE 1
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MODEILE ENDOMMAGEABLE 2

Mode¢le endommageable zone cohésive zone frictionnelle
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CONCLUSION

Importance de la formulation du mode¢le de joint
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Merci de votre attention

Vincent Venzal,
op. cit. , 2020
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